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HYUNDAI  INVERTER  

TYPE 중량(kg)
외형치수(mm)
(W×H×D)

설치치수(mm)
(W×H,Ø)

단상
200V급

004SF

007SF

015SF

3상
200V급

115×130×135

115×130×135

105×120,M4

1.2kg±0.1kg

1.2kg±0.1kg105×120,M4

1.5kg±0.1kg

140×120,M4

140×120,M4

2.0kg±0.1kg

1.5kg±0.1kg

115×130×155

150×130×155

115×130×155

004LF

007LF

015LF

022LF

037LF

TYPE 중량(kg)
외형치수(mm)
(W×H×D)

설치치수(mm)
(W×H,Ø)

3상
400V급

115×130×135

105×120,M4

1.2kg±0.1kg

1.5kg±0.1kg

140×120,M4 2.0kg±0.1kg

115×130×155

150×130×155

004HF

007HF

015HF

022HF

037HF
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HYUNDAI  INVERTER  

기능코드

모니터

설 정

확 장

명칭 초기값 최소값 최대값 단위 코드설명

d01

d02

d03

d04

d05

d06

d07

d08

d09

d10

d11

d12

d13

d14

d15

d16

d17

F01

F02

F03

F04

A--

b--

C--

S--

H--

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

60.00

10.0

10.0

0

-

-

-

-

-

0.00

0.0

0

-

0

-

-

0.00

0

0

0

0

-

-

-

-

0

0.00

0.1

0.1

0

-

-

-

-

-

400.0

99.9

-

-

100

-

-

-

-

9999

59

-

-

-

-

-

9999

400.0

3000

3000

1

-

-

-

-

-

Hz

A

V

-

%

-

-

-

W

Hr

min

V

-

-

-

-

-

Hz

sec

sec

-

-

-

-

-

-

0.00~99.99,100.0~400.0Hz, “Hz”LED점등

0.0~99.9A까지표시, “A”LED점등

출력전압표시(V)

“F”: 정방향운전, ”r”: 역방향운전, ”ㅁ”: 정지

0~100% 표시, PID기능선택시유효

인텔리전트입력단자대1~6

인텔리전트출력단자대1~2, 알람단자대

변환계수(b14)×주파수데이터

인버터가동시소비전력표시(W)

인버터의실제가동누적시간

인버터전원투입후가동시간

인버터DC링크단의전압표시(V)

현재트립원인

이전1 트립원인

이전2 트립원인

이전3 트립원인

트립누적횟수

0.00~99.99Hz (0.01Hz 단위)

100.0~400.0Hz (0.1Hz 단위)

0.1~999.9 (0.1초단위)

1000~3000 (1초단위)

0: 정방향, 1: 역방향

설정범위: A01 ~ A65

설정범위: b01 ~ b17

설정범위: C01 ~ C23

설정범위: S01 ~ S32

설정범위: H01 ~ H15

출력주파수모니터

출력전류모니터

출력전압모니터

운전방향모니터

PID피드백모니터

터미널입력상태모니터

터미널출력상태모니터

주파수변환치모니터

소비전력모니터

운전시간누적모니터

실운전시간모니터

DC 링크전압

트립모니터

이전1 트립모니터

이전2 트립모니터

이전3 트립모니터

트립카운트

출력주파수설정

가속시간1 설정

감속시간1 설정

운전방향설정

기본설정기능

미세조정기능

단자설정기능

제2모터설정기능

센서레스벡터설정기능
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기능코드 명칭 초기값 최소값 최대값 단위 코드설명

A01

A02

A05

A06

A07

A08

A09

A10

A11

A12

A13

A14

A15

A16

A17

A18

A19

A20

A21

A22

A23

A24

A25

A26

A27

A03

A04

0

0

0

0

3

2

-

-

0.00 0.00 A04 Hz

0.00 0.00 A04 Hz

0.0

100.0

0.0

0.0

100.0

100.0

%

%

0

4

5.00

10.00

15.00

20.00

30.00

40.00

50.00

60.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

1

8

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

A04

-

-

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

0

1

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.50

0

0.50

0

60.00

60.00

0.00

A03

A04

400.0

Hz

Hz

10.00

2

Hz

-

0: 본체볼륨, 1: 제어단자, 2: 표준오퍼레이터,

3: 리모트오퍼레이터(통신)

0: 표준오퍼레이터, 1: 제어단자,

2: 리모트오퍼레이터(통신)

0 ~ 최고주파수(A04)

A03 ~ 400Hz

0.0 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위),

0V, 4mA 입력시스타트주파수

0.0 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위),

10V, 20mA 입력시엔드주파수

아날로그입력에대한스타트비율

아날로그입력에대한엔드비율

0: 스타트주파수에의한스타트,

1: 0Hz에서스타트

1 ~ 8회,

아날로그입력필터샘플링횟수

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz단위)

0.5~10.00Hz, 0.01Hz단위

0: 프리런, 1: 감속정지, 2: 직류제동

주파수지령방법

운전지령방법

기저주파수설정

최고주파수

외부주파수스타트설정

외부주파수엔드설정

외부주파수스타트비율설정

외부주파수엔드비율설정

외부주파수스타트절환설정

외부주파수샘플링설정

다단속주파수1 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수2 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수3 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수4 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수5 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수6 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수7 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수8 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수9 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수10 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수11 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수12 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수13 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수14 설정

(제1, 제2모터)

다단속주파수15 설정

(제1, 제2모터)

조깅주파수설정

조깅정지동작선택

기본설정

외 부

주 파 수

설 정

다 단 속

주 파 수

설 정



기능코드

V/F 특성

직류제동

상 하 한

리 미 트

점 프

주 파 수

PID제어

AVR

가 감 속

설 정

명칭 초기값 최소값 최대값 단위 코드설명

A28

A29

A30

A31

A32

A33

A34

A35

A36

A37

A38

A39

A40

A41

A42

A43

A44

A45

A46

A47

A48

A49

A50

A51

A52

A53

A54

A55

A56

A57

A58

A59

A60

0

5.0

10.0

0

100.0

0

0.50

0.0

10.0

0.0

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0

10.0

10.0

0.0

100.0

0

0

0

0.0

0.0

0

20.0

0

0.00

0.0

0.0

0.0

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0

0.1

0.0

0.0

0.1

0

0

1

50.0

100.0

2

100.0

1

10.00

5.0

50.0

10.0

400.0

400.0

400.0

10.00

400.0

10.00

400.0

10.00

1

100.0

100.0

100.0

1000

1

2

-

%

%

-

%

-

Hz

sec

%

sec

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

Hz

-

%

sec

sec

-

-

-

220

380

10.0

10.0

0

0.00

0.00

0

0

0.0

100.0

0.0

100.0

0

200

380

0.1

0.1

0

0.00

0.00

0

0

-10.0

0.0

-10.0

0.0

0

240

460

3000

3000

1

400.0

400.0

2

2

10.0

200.0

10.0

200.0

1

sec

sec

-

Hz

Hz

-

-

-

-

-

-

-

V

0: 수동토크부스트, 1: 자동토크부스트

수동토크부스트전압설정

수동토크부스트주파수설정

0: 정토크,1: 저감토크(1.7승), 2: 센서레스벡터제어

20~100%

0: 무효, 1: 유효

0~10.00Hz (0.01Hz 단위)

0.0~5.0초(0.1초단위),프리런시간

0~50%,10%단위

0.0~10.0초(0.1초단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz 단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz 단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz 단위)

0.00 ~ 10.00Hz (0.01Hz 단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz 단위)

0.00 ~ 10.00Hz (0.01Hz 단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz 단위)

0.00 ~ 10.00Hz (0.01Hz 단위)

0: PID제어OFF, 1: PID제어ON

0.1 ~ 100.0% (0.1% 단위)

0.0~100초(0.1초단위)

0.0~100초(0.1초단위)

0.1~1000.0 (0.1 단위)

0: 전류입력, 1: 전압입력

0: 상시ON, 1: 상시OFF, 2: 감속시만OFF

0: 단자(2CH), 1: 전환주파수(A57,A58)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz 단위)

0.00 ~ 400.0Hz (0.01Hz 단위)

0: 직선, 1: S커브: 2: U커브

0: 직선, 1: S커브: 2: U커브

전압Offset

전압Gain

전류Offset

전류Gain

0: 5V 입력, 1: 10V 입력

200/220/230/240 (200V급)

380/400/415/440/460 (400V급)

0.1~999.9 (0.1초단위)

1000~3000 (1초단위)

토크부스트모드선택

수동토크부스트전압설정

수동토크부스트주파수설정

V/F 특성설정

출력전압게인설정

직류제동기능선택

직류제동주파수설정

직류제동출력지연시간설정

직류제동력설정

직류제동시간설정

주파수상한리미트설정

주파수하한리미트설정

점프주파수1 설정

점프주파수1 폭설정

점프주파수2 설정

점프주파수2 폭설정

점프주파수3 설정

점프주파수3 폭설정

PID기능선택

PID P 게인설정

PID I 게인설정

PID D 게인설정

PID스케일비율설정

PID Feedback 입력방법설정

AVR 기능선택

모터수전전압설정

가속시간2 설정

감속시간2 설정

2단가감속절환방법설정

가속시가감속시간절환주파수설정

감속시가감속시간절환주파수설정

가속시패턴설정

감속시패턴설정

전압신호Offset 설정

전압신호Gain 설정

전류신호Offset 설정

전류신호Gain 설정

외부전압입력선택

입력신호

조 정

A61

A62

A63

A64

A65

HYUNDAI  INVERTER  



기능코드

록

(LOCK)

명칭 초기값 최소값 최대값 단위 코드설명

b01

b02

b03

b04

b10

b11

b14

b15

b16

b17

b12

b13

b08

b09

b06

b05

0

0

1.0

1.0

100.0

125.0

0.50

5.0

1.00

1

1

1

1.0

0

0

0

0

0

0

0.3

0.3

20.0

20.0

0.50

0.5

0.01

1

0

0

0.1

0

0

0

0

3

3

1.0

3.0

120.0

200.0

10.00

16.0

99.99

1

3

10.0

1

1

2

1

-

-

sec

sec

%

%

Hz

kHz

-

-

-

-

sec

-

-

-

-

0: 트립후알람출력

1: 재시동시0Hz 스타트

2: 재시동시주파수일치스타트

3: 재시동시주파수를일치하여감속정지,정지후트립.

과전압,과전류는3회, 부족전압은10회재시동

0.3~1.0초(0.1초단위)

0.3~3.0초(0.1초단위)

0.2×인버터정격전류~1.2×인버터정격전류

0.2×인버터정격전류~2.0×인버터정격전류

0.50~10.00Hz (0.01Hz 단위)

0.5~16kHz (0.1kHz 단위)

0.01~99.99 (0.01 단위)

통신시인버터에통신국번설정1~32

0: STOP 유효

1: STOP 무효

프리런입력해제후동작설정

0: 0Hz에서재시동

1: 주파수를일치하여재시동

0: 트립내역초기화

1: 데이터초기화

0: 국내용

1: 유럽용

2: 미국용

0: SUB(저감토크특성)

1: CRT(정토크특성)

0: 과부하, 과전압제한모드OFF

1: 과부하제한모드ON

2: 과전압제한모드ON 

3: 과부하, 과전압제한모드ON

과부하제한시감속비율

0.1~10.0초(0.1초단위)

0: SFT단자입력시모든기능

1: SFT단자입력시주파수설정만가능

2: 모든기능

3: 주파수설정만가능

순시정전재시동선택

허용순시정전시간설정

순시정전후재투입대기

전자써멀레벨설정

전자써멀특성선택

과부하제한모드선택

과부하제한레벨설정

시동주파수조정

캐리어주파수조정

과부하제한정수설정

초기화모드선택

터미널운전시STOP키

유효선택

Free-run 스톱동작설정

초기치선택(국가별코드)

소프트록선택

주파수변환계수설정

통신국번

b07

순시정전

재 시 동

전자써멀

과 부 하

제 한

기 타

32
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기능코드

인텔리전트

출력단자접점

명칭 초기값 최소값 최대값 단위 코드설명

C01

C02

C03

C04

C05

C06

C07

C08

C09

C10

C11

C12

C13

C14

C15

C16

C17

C18

C19

C20

C21

C22

C23

0 0 14 -인텔리전트입력단자1 설정

인텔리전트입력단자2 설정

인텔리전트입력단자3 설정

인텔리전트입력단자4 설정

인텔리전트입력단자5 설정

인텔리전트입력단자6 설정

인텔리전트입력단자1 접점

인텔리전트입력단자2 접점

인텔리전트입력단자3 접점

인텔리전트입력단자4 접점

인텔리전트입력단자5 접점

인텔리전트입력단자6 접점

인텔리전트출력단자11 설정

인텔리전트출력단자12 설정

출력단자11 a/b접점설정

출력단자12 a/b접점설정

모니터신호(FM) 선택

아날로그메터Gain 조정

아날로그메터Offset 조정

과부하예고신호레벨설정

가속시도달신호주파수설정

감속시도달신호주파수설정

PID Deviation 레벨설정

1

2

3

8

14

0

0

0

0

0

0

1

0

0

0

0

100.0

0.0

100.0

0.00

0.00

10.0

0

0

0

0

0.0

-3.0

50.0

0.00

0.00

0.0

5

1

1

2

250.0

10.0

200.0

400.0

400.0

100.0

-

-

-

-

%

%

%

Hz

Hz

%

0: NO, 1: NC

0: NO, 1: NC

0: 출력주파수, 1: 출력전류, 2: 출력전압

0(45%)~250(220%) (1% 단위)

-3.0~10.0% (0.1% 단위)

0.5×인버터정격전류~2.0×인버터정격전류

0.0 ~ 400Hz (0.01Hz 단위)

0.0 ~ 400Hz (0.01Hz 단위)

0~100% (0.1% 단위)

0 5 -

0: NO, 1: NC

0: NO, 1: NC

0: NO, 1: NC

0: NO, 1: NC

0: NO, 1: NC

0: NO, 1: NC

0: 운전중(RUN)

1: 정속시주파수도달신호(FA1)

2: 설정주파수도달신호(FA2)

3: 과부하보호신호(OL)

4: PID제어편차과대신호(OD)

5: 고장알람신호(AL)

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

14

14

14

14

14

1

1

1

1

1

1

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

-

0: 정방향운전지령(FW)

1: 역방향운전지령(RV)

2: 제1 다단속지령(CF1)

3: 제2 다단속지령(CF2)

4: 제3 다단속지령(CF3)

5: 제4 다단속지령(CF4)

6: 조깅운전지령(JG)

7: 제2 제어기능설정지령(SET)

8: 2단가감속지령(2CH)

9: 프리런스톱지령(FRS)

10: 외부트립(EXT)

11: 복전재시동방지기능(USP)

12: 소프트록기능(SFT)

13: 아날로그전류입력선택신호(AT)

14: 리셋트(RS)

인텔리전

트

입력단자

설 정

인텔리전트

입력단자

접 점

인텔리전트

출력단자

설 정

기 타
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RS232/485 
Converter
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ACL-L I-2.5 ACL-L-2.5
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